LABORATORIO DE INGENIERIA MECANICA ASISTIDA POR COMPUTADORA

MECHANICAL DESKTOP
PRACTICA No. 3

Objetivo: En ésta practica se generaran variables aplicadas a una familia de geometrias.
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Se inidara d dibujo con una padlilinea td y
como s muedra en la figura con las
sguientesrestricciones:

LineaAyC Horizonta D

|0

A
LineaAyacoB Tangente
ArcoBylineaC Tangente \< )/
LineaCyarcoD Tangente

ArcoDy linea A Tangente \C

Después = procederd a daborar una ligta,
gue serd nuestro Disefio de Varidbles y s
creara con los comandos:
*Part>Design Variables (0 con d comando: amavrs)
[ Globd New
name
equation
comment OK ]

OK
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Lalista que se debe generar:
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Nombre | Ecuacion Comentario

Longitud_A 80 Edabdn A

Longitud B 100 Edabon B
Longitud C 50 Edabdn C

Longitud D 70 Edabon D

Rad 10 Radio de laesquina
Hole 10 Diametro dd barreno
Thk 12 Grosor del eslabdn

Nota Para cada renglon terminado del recuadro se oprimira New hagta que se complete la liga y se

daraaceptar.

Después que <e tiene la liga s le gplicard un <Profile> d dibujo que se ha congtruido, luego
se dimensionard lo largo y € radio para después se cambiar los vaores a la varidble como se muestra
en lafigura Part>Change dimesion>

dO=longitud_a

Se pondrd una viga en isométrico
(comando:8) que luego se extruird con €
comando AMEXTRUDE, s dire la ventana

gue pide los pardmetros como la digtancia a

la que se a extruir es ThK del Disgfio de

las Vaiables.

A eda bara =
concéntricos en A y B que cortan
completamente con d comando AMHOLE .
El didmetro ddl barreno esHole.

le hadn barrenos

d1=rad
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Después que <e tiene la bara completa se

le had una copia de définicion paa
llevalas a un cadogo paa después
utilizala en un ensamble Para copiala s
sdeccionard A 'y e haran con los comandos
<Part> <Part> <Copy Definition...> B
Cataoged part or... : [ SdeccionaA]
New part or subassambly name: Edabon B
Sdect insation point: [ Sdecciona B de la
figuraanterior |

Sdlect insertion point:[ aceptar]

A

Ahora que e tiene las dos definiciones, en la nueva definicion s le haa parte activa para
cambiar las dimensiones con las variables que se disefiaron. Y se procederd con los comandos <Part>
<Part> <Make Active>.

Sdect pat to active (or?): [ Sdecciona A de lafiguraanterior |
A continuacion se le gplican los siguientes comandos <Part> < Edit Feature>

Independent array instance .../ Toolbody/<sdect feature>: [Select A de figura anterior |
Sdlect object: [Sdecciona A de lasguiente figurd]

Enter new vaue for dimension:Longitud B

Sdlect object:[Aceptar]

N
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Ahora se copiard @ sdlido dos veces con |os comandos

ESLABON_A ESLABON_D

<Part> <Part> <Copy Definition...> /
Catdoged pat or.. : [ Sdecciona A de la figura
anterior]

New part or subassambly name: Edabon C
Sdect insation point: [ Sdecciona B de la figura
anterior |

Sdect insertion point:[ aceptar] ESLABON

<Part> <Part> <Copy Definition...>

Cataoged part or... : [ SdeccionaA] ESLABON
New part or subassambly name: Edabon D

Sdect insation point: [ Sdecciona C de la figura

anterior |

Sdlect insertion point:[ aceptar]

Lo gdguiente es ponerles sus respectivas ESLABON ESLABON_D

dimensiones como = hizo con d edabon B. Se

hace activa la pate despues s editan las
caracteridticas y donde aparece la longitud a se
sdeccionara y con d didogo que aparece abgo le
pondralas longitudes de C y D respectivamente.
ESLABON_,
ESLABON

A continuacion se generara una nueva pate que

serd nuestro pivote y redizard con los dguientes

comandos.
<Part> <Part> <New Pat>
Sdect (or): PIVOTE y sedibujard con polilinea.

SR
e
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Después s procede a dimensonar € pivote, dibujamos d sguiente perfil teniendo las dimensones
en funcidn de variables generadas.

A continuacion se procede a generar un Solido de revolucién tomando como ge de revolucion d ge
A como se muestraen lafiguray se hardn con los sSguientes comandos.
Part>Sketched Features>Revolve
( comando: amrevolve)

Termination: Full

Operation: Base

Y s creara € Sguiente circulo como se muestra en la
figura

Con d circulo que = generd = le glica un
perfil intdigente y ahora se procede a dimensonarlo
con |os pardmetros que ya se tienen.
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Por Udtimo s extruye d pefil dd crculo
con la mitad de un plano a una disancia dd vdor
dd barreno (hole) y cortando € sdlido desde la base
de su caracteristica

Con esto se acaba la primer parte de la préctica y
se guardara con e nombre de edabones.

G,
~
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